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Ndzov habilitacnej prdce: Telematicky systém pre oblast statickej dopravy

1 DOVODY SPRACOVANIA OPONENTSKEHO POSUDKU HABILITACNE] PRACE

Oponentsky posudok bol vypracovany na ziklade mdjho vymenovania za oponentku listom
KOR/1851/2018 zo diia 20.3.2018 v zmysle Vyhlagky MS SR €.6/2005 Z.z. o postupe ziskavania
vedecko-pedagogickych titulov docent a profesor. Predmetom postidenia bola habilitatna praca
apredloZzené dokumenty Ing. Rastislava Pirnfka, PhD. zamestnanca Katedry riadiacich
a informacnych systémov EF ZU. Praca je predkladané vo vednom odbore 5.2.14 Automatizacia.

2 ZAKLADNE UDAJE O PRACI

V habilita¢nej praci sa z pohl'adu odboru najprv popisuje a analyzuje si¢asny stav chapania
telematiky, s dérazom na detekcie objektu v telematickych informaénych systémoch uréenych pre
oblast’ statickej dopravy. Po metodike pre navrh informatného systému su d'alej uvedené
navrhnuté a realizované konvenéné a progresivne sposoby identifikacie, detekcie a sledovania
objektu/vozidla na odstavnej ploche s experimentalnym vyhodnotenim.

Text prace je rozdeleny do $iestich hlavnych kapitol. PredloZena préaca ma 94 stran, 63 obrazkov,
11 tabuliek a 33 literarnych zdrojov. Na zatiatku st dve Gvodné kapitoly o ciel'och prace a o stave
dopravnej telematike v kontexte vedného odboru Automatizicia. Tretia kapitola sa venuje opisu
aplikacie Smart parking, aj s podkapitolou autorom doteraz realizovanych aplikacif pre statickd
dopravu v areali UNIZA. Stvrt4 kapitola pojednava o implementicii korekénych moznosti ziskanej
obrazovej informdcie v navrhnutej aplikicif VideoTransformer. Piata kapitola je klticova aje
0 samotnom navrhu a realizécii dvoch spésobov detekcie objektu/vozidla na odstavnej ploche. Je
v nej uvedeny konventny spdsob detekcie algoritmom DualDetektor a tie¥ progresivny spdsob
identifikdcie s pouZitim neurénovych sieti v pripade NNDetektora. Vysledky prace si nasledne
zhrnuté a vyhodnotené v poslednej kapitole Zhodnotenie.
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3 ROZBOR HABILITACNE] PRACE

3.1 Vedeckd tiroven

Praca sa preto orientuje na problematiku navrhu a implementacie telematického systému pre
oblast’ statickej dopravy. Hlavnym ciel'om je metodicky opis navrhu, tvorby, realizéicie a overenia
systému na identifikiciu, detekciu a sledovanie objektu/vozidla na odstavnej ploche za icelom
poskytovania sluZieb svysokou pridanou hodnotou. Tematické vedecké smerovanie a Urovei
préce v oblasti automatizacie hodnotim pozitivne, pricom v praci okrem v3eobecnej metodiky
prevldda snaha oporovnanie detekénych schopnosti navrhnutych metéd a vytvorenych
technickych realizicii. Experimentalne zhodnotenie vysledkov vyskumu (navrhnuty konvencny
DualDetektor a kvalifikdtor NNDetektor na baze neurénovych sietf) je dokazom, Ze rieSend
problematika a autorom navrhnuty systém vo vhodnej miere prispieva k rozvoju vedeckych
poznatkov voblasti telematickych systémov v doprave. Nechyba ani snaha 3pecifikaciu
technologickych prinosov pre praktické uplatnenie dosiahnutych vysledkov.

3.2 Pédvodnost

Z textovej Casti prace je zrejmé, Ze autor ma dlhoroéné praktické skisenosti so systémami
dopravnej telematiky hlavne v oblasti statickej dopravy a ich uplatneniami v redlnom prostredi.
Désledne rozli$uje medzi aktudlnym zhodnotenim stavu, existujicimi rieSeniami vo svete a na
svojej univerzite a vlastnym pedagogickym a vedeckym prinosom. Takmer v3etko je spravne
a dostato¢ne referované na cudzie &i vlastné zdroje. Kontrola originality je s 15,44%, z toho ale
vySe 10% su odkazy na vlastné publikacie.

3.3 Forma z didaktického hl'adiska

Forma prace odpoveda didaktickym poZiadavkdm prac tohto druhu. Textova Cast je pisana
logicky a metodicky spravne a vjednotnom Style. Po formdlnej stranke autor dodrZuje
riadkovanie a ¢lenenie kapitol a podkapitol, ktorych ¢islovanie kore$ponduje s obsahom.

Autor v ivodnej kapitole ozrejmuje pdévod slova telematika a nasledne vhodnym spbsobom
definuje jej poziciu v oblasti vednych disciplin ako vzajomnu synergiu viacerych vednych odborov
v zavislosti od uvaZovanej aplikacnej oblasti (SmartParking). V tretej kapitole autor teoreticky
v dostato¢nej miere opisuje oblast’ spracovania obrazovej informdcie a predklada navrh vlastnej
koncepcie systému dohl'adu (Uzitkovy vzor) na zaklade ktorého boli realizované dve aplikacie
(trasovanie vozidla UNIZA aaplikécie SECURITY RUNIZA). Stvrta kapitola sa venuje opisu
geometrickych transformacii ziskavaného 2D obrazu, ktorych nasledna aplikacia (vo forme
aplikacie VideoTransformer) pri predspracovani obrazu sliZi na ¢iasto¢né odstranenie opisanych
nedostatkov klasického spésobu detekcie v 3. kapitole. V poslednej, realizatnej kapitole, autor na
priklade dvoch realizacii porovnava vyhody a nevyhody konvenéného spdsobu detekcie vozidla
s progresivnym spdsobom detekcie na zaklade NNDetektora na baze neurénovych sieti. V praci sa
nachadzaju podrobné Specifikacie realizovanych detektorov snazornymi ukdzkami postupu
vytvarania samotnych detektorov, obrazovych scén, postupy simuldcie a v dostato¢ne vhodne;j
miere sumarizuje vystupy z experimentalnej ¢asti prace vo forme tabuliek a grafov.
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3.4 Vysledky habilitaénej prdce

Vysledky habilita¢nej prace vyplyvaji zo splnenia deklarovanych ciel'ov tak, ako boli spominané
vy$Sie amozno snimi sdhlasit. Autor v sulade s vytytenymi ciel'mi habilitatnej price a
realizovanymi dopracoval metodiku, ktor4 na zéklade 3pecifikécie uzivatel'skych potrieb
umoZiiuje navrh interného telematického systému (kap. 2); spracoval navrh detekcie
a realizovand implementicia konvenéného algoritmu umoziiujticeho detekciu objektu pri ré6znom
nastaven{ videodetektora (kap. 5); realizoval a nasledne overil navrh detekéného algoritmu
zaloZeného na spracovanf obrazu neurénovou sietou s hlbokym uéenim (kap.5).

3.5 Pripomienky a otdzky

Napriek snahe autora, praca obsahuje aj zopar najma pedagogickych nedéslednosti, preklepov,
neitatel'nych obréazkov, napr.:

* Obr. 2.1. m4 netitatel'né texty a je bez uvedenia zdroja

* Nikde nie je uvedené v akej notacii sii vytvorené diagramy, napr. 2.2

* Naobr. 3.1 - je preklep - miesto ridenia ma byt riadenia, osi nie s 0zna&ené
* Rdzne znaenia napr. prva trovef a . urover

* Texty naobr. 5.21 sti zle &itatelné, na obr. 5.22 nie st vébec itatel'né

Otazky:

1. Ako vidf uchadza¢ moznost{ uplatnenia najnovéich technologickych sietovych IT trendov,

napr. edge/fog/cloudovych systémov v dopravnych informa¢nych systémoch?

2. Aky vyvoj predpoklada uchadzad pri prenikan{ novych inteligentnych interakcif (napr.
mixovana realita, virtualni asistenti) informaénych systémov a I'ud{ v telematike?

3. Akéiné metddy a dostupné technoldgie pre spolahliva identifikdciu

vozidla na parkovacom
mieste povaZujete za vhodné a perspektivne aj z hladiska vyskumu?

4 KOMPLEXNE POSUDENIE HABILITANTA NA ZAKLADE PREDLOZENYCH MATERIALOV

Uchadzat¢ predlozil vietky svoje pozadované materialy v dostatocnej kvalite, splnil pozadované
fakultné kritéria. Ocefiujem hlavne bohatt pedagogickii ¢innost, vedenie zavereénych prac
amanaZovanie projektov. Cenné st 3 prispevky v kategérii A a 16/20 ¢lankov v databézach
Wos/Scopus. Otakavala by som visiu Géast na zahrani¢nych konferenciach. Toto je vyvazené
Ucastou na Erasmus mobilitach a zahrani¢nych projektoch. Cenné st aj 4 platné wzitkové vzory
a podané patenty. Dostato¢ny je pocet 31 citacif, 24 vo WoS/Scopus, aviak s mens$im zahraniénym
zasttpenfm. Z inych oceneni je hodnotné uznanie na vystavach a realizované inZinierske diela.
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5 ZAVERECNE ZHODNOTENIE

e Habilitatna praca zodpoveda odboru habiliticie Automatizacia.

e Pricaje vysoko aktudlna z hl'adiska sti¢asného stavu vedného odboru.

e Jadro habilitatnej prace bolo publikované na potrebnej Grovni.

e Uchadzat preukazal svojou formou dobré didaktické schopnosti.

e Zo zoznamu prac vyplyva, Ze ide o pracovnika s vyraznou vedeckou erudiciou.

Podl'a mbjho nazoru habilitatna praca, doterajsie vysledky a ich ohlasy uchadzaca zodpovedajt
poziadavkam habilita¢ného konania a odpori¢am v iom pokracovat’

prof. Ing. Iveta Zolotov3, CSc.

Kosice, 16.4.2018
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