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Oponentsky posudok k habilitacnému konaniu

Uchadzac: Ing. Marian Hrubos, PhD.

Pracovisko: Katedra riadiacich a informaénych systémov, Fakulta elektrotechniky a informacnych
systémov, Zilinskd univerzita v Ziline, Univerzitna 1, 010 26 Zilina

Odbor: 5.2.14 Automatizacia

Na zaklade poverenia dekana Fakulty elektrotechniky a informaénych technolégii Zilinskej univerzity
v Ziline, pana prof. Ing. Pavla Spénika, PhD. zo 14.05.2019 som vypracoval tento oponentsky posudok
k habilitaénému konaniu Ing. Maridna Hrubos3a, PhD.

Mal som k dispozicii habilitaént pracu, Zivotopis a Kritérid na vyhodnotenie spinenia podmienok ziskania
vedecko-pedagogického titulu ,docent na Fakulte elektrotechniky a informacnych technoldgii Zilinskej
univerzity v Ziline (FEIT UNIZA).

Habilitacna praca

Habilitaénd praca s nazvom ,Synergia dat pre tvorbu 3D modelu, sa zaobera problematikou néavrhu a
realizicie meracich systémov, s prehfadom relevantného teoretického matematického aparatu
pouZitefného pre mapovanie priestorov s naslednym generovanim ich trojrozmernych modelov. Praca sa
venuje velmi zaujimavej oblasti tvorby 3D modelov. Uvedend oblast je aktudlna a existuje redlny
predpoklad, 7e v buducnosti bude zohravat vyznamni Glohu v odbore 5.2.14 Automatizacia. Praca ma
dobri vedeckd Uroveri, je pisand na zodpovedajucej didaktickej drovni a je prehfadne &lenena od
zakladnych informdcii nevyhnutnych k spravnemu pochopeniu problematiky cez systémy pre tvorbu 3D
modelov aZ po ¢ast, v ktorej habilitant predostrel rézne aplikécie zaloZzené na vyuZiti 3D modelov. Praca ma
96 Cislovanych strén textu, obrazkov, tabuliek azoznamu pouZitej literatdry, ktory obsahuje 51
informaénych pramefiov. Medzi nimi je celkom 8 zdrojov, v ktorych je habilitant autor resp. spoluautor.
Vtexte sa autor dosledne odkazuje na pouZité informaéné zdroje, o umoziiuje (itatefovi overit si
popisovany problém aj z pévodného zdroja. Jazykova stranka prace je na pozadovanej urovni.

V Gvodnej kapitole habilitant okrem iného informuje o projektoch, na ktorych riedeni participoval. Druha
kapitola je venovana zadefinovaniu zakladnych informacii déleZitych k spravnemu pochopeniu danej
problematiky. Za taZiskovu &ast prace povazujem kapitoly ¢. 3 a 4. Vtretej kapitole autor detailne
prezentuje pdévodny navrh systému pre tvorbu 3D modelov, na ktorého dizajne sa vyrazne podiefal.
V $tvrtej Casti autor popisal aplikacie vyuZitia 3D modelov aj s relevantnym matematickym aparatom.
Vybrané aplikacie tzko stvisia s automatizéciou, robotikou a dopravou. Klticovou Castou je experimentdine
overenie &innosti systému pre tvorbu 3D modelov prostrednictvom uvedenych aplikacii. Vysledky uvedené
v tychto kapitolach s velkym prinosom pre dany odbor. Jadro prace vychddza z préc autora a bolo
publikované na dostatoénej trovni.

K habilitaénej praci mam nasledujice otazky:



- Na str. 39 je uvedené ,,Pre uréenie polohy meracej platformy sa vyuZivaju Udaje z GPS prijimaca.”.
Akd lokalizaéna presnost bola dosahovana pomocou systému GPS na urlenie polohy meracej
platformy? Je odhad polohy realizovany v redlnom case?

-V meracej platforme je implementovana inercidlna navigaéna jednotka. Porovnajte prosim vas
potas prezentécie kvalitu implementovanych inercidlnych senzorov so senzormi pouZivanymi
v najmodernejsich smartfénoch. Je moZné vami pouziti jednotku nahradit high-endovym
smartfénom?

-V pripade monitorovania elektrickych vedeni a stoZiarov sa vyuZiva letecké 3D scanovanie. Bolo by
mozné realizovat tento typ monitorovania prostrednictvom vami navrhnutej platformy? Bolo by
potrebné upravit meraciu platformu?

Komplexné hodnotenie uchadzaca

Téma vedecko-vyskumne] prace spada do studijného odboru 5.2.14 Automatizacia, nakofko vyuZzitie 3D
priemyselného vnimania okolia bude zohravat este vyznamnejsiu tlohu v robotike a automatizacii, ako je
tomu v sucasnosti.

Vysledky svojej vedecko-vyskumnej prace autor publikoval celkom v 50 publikdciach, ktoré tvorili
predovietkym €lanky v impaktovanych ¢asopisoch a prispevky na vedeckych konferenciach. Celkovy pocet
publikacii podfa méjho nazoru kvantitativne prevy$uje poZiadavky. Je na $kodu veci, Ze takto hodnotné
vysledky neboli publikované na konferencidch mimo V4.

Pomerne rozsiahlu problematiku autor opisal vo svojej praci vcelku vystizne a prehfadne. Niektoré Casti boli
popisane detailne, v inych &astiach autor realizoval iba zékladny opis s odvolavkou na prisludny informacny
zdroj. Praca sa velmi dobre Cita, ¢o potvrdzuje dobré didaktické schopnosti autora.

Pri posudzovani celkovej vedecko-vyskumnej €innosti uchadzata som vychddzal z dodanych materidlov. Za
pomerne kratku dobu (ukonéenie $tidia 2015) dokazal uchadza¢ nielen splinit v3etky kritéria, ale niektoré
vyrazne prekrocit. Za zmienku stoja tri podané patentové prihlasky a dva platné uZitkové vzory, na ktorych
sa podielal. Uvedenym preukazal svoju vyraznu vedecku erudiciu.

Uchéadza¢ sa realizoval v pedagogickom procese prostrednictvom vedenia cvieni z 6smych predmetov
a prebudovanim cviéeni z jedného predmetu. Je autorom dvoch vysoko3kolskych ucebnic a dvoch skript.
Potas svojho pdsobenia viedol 14 zavereénych prac a bol &élenom komisie SVOS.

Zaverecné hodnotenie

Po dokladnom prestudovani vietkych dodanych materidlov pre habilitacné konanie Ing. Mariana
Hruboga, PhD. mbZem zodpovedne konstatovat, e odbornd aj pedagogickd droveri habilitaénej prace a tieZ
jeho vedecko-vyskumnda ¢&innost, vratane jeho uznania vedeckou komunitou zodpoveda vSetkym

poziadavkdm habilitatného konania vzmysle Vyhlasky MS SR & 6/2005 Z.z. o udelovani vedecko-
pedagogickych titulov docent.

Preto odporu¢am udelit Ing. Maridnovi Hrubo3ovi, PhD. po Uspesnej obhajobe habilitatnej prace vedecko-
pedagogicky titul docent v odbore Automatizacia.

V Ziline 02.08.2019 prof. Ing. Peter Brida, rii..



