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1. Vseobecné predpoklady

Habilita¢na praca je predloZena v Studijnom odbore 5.2.14 Automatizécia, Studijny
program Riadenie procesov, do rdmca ktorého mozno zahrnut' sucasné vedeckovyskumné
posobenie habilitanta. Vzhladom na odbornu S$pecializaciu je téma habilitatnej prace
z odboru habilitacie, je vecne primerana a sposob jej spracovania autorom je prirodzenym
odrazom vysledkov jeho doterajSej publikacnej Cinnosti, jeho pedagogického pdsobenia
predovsetkym v predmete Programovanie riadiacich systémov a jeho aktivit pri budovani
Laboratéria bezpecnostne kritickych riadiacich systémov. Vysledky prace sved&ia o
erudovanosti habilitanta, ako aj o jeho profesionalnom raste a profilovani sa v odbore.

2. Komplexnost’ prinosov

Habilitant sa v préci sustredil na metddy realizacie bezpecnostnych funkcii a metodiku
ich implementacie v architektirach safety PLC. Prezentovany pristup je zamerany na uréenie
intenzit nebezpecnych portch riadiacich systémov stvisiacich z bezpecnostou pri VV
Struktirach safety PLC a na zaistenie ich pozadovaného spravania pomocou modelu spravania
sa bezpecnostnej funkcie. Prezentované pdvodné postupy majii konsStruktivnu fyzikainu
interpretdciu a technickt a programovu realizaciu. Do kontextu sicasného stavu, ktory autor
prezentuje v Givodnej Casti habilitacnej prace, si vloZzené tak, Ze zachovavaji jednotna
metodiku interpretacie analytickych, simulaénych a technickych rieSeni. Pristup habilitanta
k t¢éme povaZujem za dostato¢ne komplexny a prispievajuci k rozvoju metodiky analyzy
funkéného spravania bezpecnostnych funkcii.

3. Urovei prace

Habilitatnd préaca predstavuje urcité zovSeobecnenie vedomosti a sklisenosti autora s
danou problematikou a snahu demonstrovat’ vlastnti predstavu o tom, ako sa mézu vhodne
zvolené kritérid uplatnit’ pri analyze bezpecnosti riadiacich systémov so safety PLC, resp. ako
mozno adaptovat’ normativne Standardy na Specifikd riadiacich systémov suvisiacich
z bezpecnost'ou. Zaverené Casti prace su, celkom logicky, priemetom publikovanych
vysledkov autora, s naznaenim trendov zavadzania Specifickych poziadaviek na tzv. safety
program, realizujuci bezpecnostné funkcie, a Specifik realizécie diagnostiky na safety PLC.

Uroveii habilitatnej prace je velmi dobra a prezentované zavery maji realny aplikadny
vyznam. Znacéné Cast’ vysledkov je previazana s Gspesnymi grantovymi projektmi, na rieSeni
ktorych sa autor podiel’al na svojom pracovisku. Spdsob uvadzania do metodiky je didakticky
vhodny a dokumentuje dostato¢nu pedagogickd skusenost’ habilitanta. Ivtomto zmysle
posobenie autora je vyhranené aprezentuje kontinuitu jeho odbornej, vedeckej a
pedagogickej profilacie.



4. Aktualnost’ prace z hl’adiska sic¢asného stavu odboru habilitacie

Aktudlnost’ habilitacnej prace z hladiska suc¢asného stavu rozvoja metéd odboru
habilitacie pre analyzu bezpecnostnych vlastnosti riadiacich systémov, a ich diagnostiku, je
viac nez primerand. Je v nej dominantny systematicky pristup pri uplatiovani metéd analyzy
na baze bezpeCnostnych funkcii a mnohé praktické poziadavky. Prezentovana metodika
a vyuzivané postupy su v stilade s preferovanym trendom vytvdrania riadiacich systémov so
zvySenou bezpecnostou.

5. Prinosy a ohlasy vedeckej prace

Prinosy predloZenej habilitatnej prace mozno vyjadrit v sucinnosti s rozvinutim
metdd a postupov odboru Automatizacia. Su to hlavne prinosy vedecko-vyskumné v oblasti
spracovania komplexného a systémového pohl'adu na problematiku realizacie bezpecnostnych
funkcii pomocou safety PLC.

Habilitant prezentoval vysledky svojej prace v 3 pracach v zahrani¢nych nekarentova-
nych casopisoch, v 8 vedeckych pracach v domécich nekarentovanych Casopisoch, ma 7
vedeckych prispevkov v zbornikoch zo zahrani¢nych konferencii a 8 prispevkov v zbornikoch
z domécich konferencii, kde v prevaznej vicsine prispevkov vystupuje ako spoluautor. Ako
spoluautor ma k dnesnému driu evidované 2 prispevky v ¢asopisoch z databazy SCOPUS (v
zozname publikdcii ich uvadza ako prispevky na vedeckych konferenciach) a v tejto databaze
ma uvedené aj 2 konferenéné prispevky. V databaze Web of Knowledge odkazy nema. K jeho
pracam existuje 11 citacii. Som toho nazoru, Ze tieto vysledky mozno povazovat za vysledky
napliiajtice kritéria habilitacie.

6. Formalna stranka habilita¢nej prace

Habilitatna praca ma primeranid upravu, ktord zodpoveda poziadavkdm na tento druh
préac, priGom autor sa snazil zIG&it' pouzité pristupy do ucelenej metodiky a tomu podriadil
celkova Struktaru prace i Struktiru jej kapitol. Z formélneho hladiska je praca napisand
prakticky bez chyb, odborne prijatel/nym Stylom, s dobrou vysvetl'ujiicou charakteristikou
postupov a logicky zrozumitelne. V celkovom kontexte by urcite posobilo vyraznejSie ak by
pri obhajobe prezentoval viac analytickych vysledkov krieSeniam predkladanym
v habilitacnej préci.

7. Zaver

Na zdklade hodnotenia predloZzenej habilitatnej prace, zoznamu publikovanych
vedeckych prac habilitanta a plnenia kritérii ZU v Ziline na habiliticie docentov

konStatujem

Ze habilitatna praca, doterajsie vysledky uchadzaca a ich ohlas, ako aj vedecka sposobilost’
Ing. Juraja Zdanskeho, PhD. zodpovedaji poziadavkam habilitacného konania a

odporicam

v pripade uspesnej habilitdcie udelit Ing. Jurajovi Zdanskemu, PhD. vedecko-pedagogicky
titul docent v odbore 5.2.14 Automatizacia.
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