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UVOD

Oponentsky posudok som vypracoval na zéklade menovania EF/47/2012/RVVazZV
prof. Ing. Milana Dada, PhD., dekana Elektrotechnickej fakulty, Zilinskej univerzity v Ziline,
ako posudok k habilitanému konaniu pani Ing. Anny Simonovej, PhD.

Pre ucely vypracovania posudku mi boli poskytnuté uplné podklady umoziujuce
komplexne zhodnotit’ vedecko-pedagogickti osobnost’ habilitantky.

- Habilita¢na praca,

- Zivotopis,

- prehl'ad plnenia kritérii,

- prehl'ad pedagogickej ¢innosti a dosiahnutych vysledkov.

Konstatujem, ze predlozené podklady su Uplné a umoziiuji posudit’ vedecko-pedagogicky
profil pani Ing. Anny Simonovej, PhD a vypracovat’ posudok k habilitacnému konaniu.

TEMA PRACE

Habilita¢nd préaca pani Ing. Anny Simonovej, PhD. s nazvom ,,Dvojpolohova regulacia
spojitych sustav vy3Sich radov® je venovand analyze dvojpolohového riadenia spojitych
dynamickych ststav. V tvodnych kapitolach prace autorka uvadza dovody, ktoré ju viedli
k voI'be témy prace. S istymi vyhradami mézem pouzivanie diskrétnych riadiacich systémov,
ako aj ucinnost’ akénych ¢lenov realizovanych spinacimi obvodmi pri riadeni spojitych sustav
pokladat’ za dostato¢ne relevantny dovod k volbe uvedenej témy. Po preStudovani témy
prace, zvolenych postupov rieSenia, pouzit¢ého matematického aparéatu, ako aj na ziklade
dosiahnutych vysledkov mozem konstatovat’, Ze posudzovana praca je venovand rieSeniu
problémov z oblasti automatizacie.



Na zaklade uvedeného preto konstatujem, Ze habilitaéna praca svojim obsahom
zodpoveda odboru 5.2.14 Automatizacia.

AKTUALNOST TEMY HABILITACNEJ PRACE

V sucasnosti je kladeny vel'ky doraz na energetickd G¢innost’ strojov a zariadeni. Je
pochopitelné, Ze tento trend neobisiel ani oblast riadenia. Ved riadiaci systém je dnes
sucast’'ou skoro kazdého technického zariadenia. Preto namiesto klasickych linearnych
vykonovych akénych ¢lenov sa dnes naj¢astejsie stretneme s dvojpolohovymi, pripadne
trojpolohovymi akénymi ¢lenmi. Teoria riadenia moZe na tuto skuto¢nost’ reagovat rdzne.

V zésade sa stretneme s dvoma moznymi pristupmi pri navrhu riadiacich systémov s akénymi
¢lenmi s obmedzenym poctom urovni:

- Na navrh riadiacich algoritmov sa vyuzivaji zname postupy ¢islicového riadenia

a zavedenie kone¢ného poctu poldh akéného ¢lena sa zohladni Sumom
kvantovania. Kvantovaci Sum sa potom len roztiahne do $irokého spektra, PWM,
alebo sa eSte aj tvaruje, SDM. Potom bude energia kvantovacieho Sumu prevazne
sustredend v tych frekvenénych oblastiach, ktoré riadend stistava vyznamne
potlaca.

- Navrh riadiacich postupov reSpektuje nelinearity riadiacej slucky sposobené
akénym cElenom. Stretdvame sa s klasickou nelinearnou teériou automatického
riadenia.

Pristup autorky sa sndd’ viac priblizuje k druhému pristupu, ktory je v sii¢asnosti pouzivany
len sporadicky. Jeho rozvoj je v§ak mozné o¢akéavat’ v najblizSom obdobi v stvislosti
s rozvojom teorie udalostnych (even driven) dynamickych systémov.

Moje mierne vyhrady sa vSak opieraju o skutoc¢nost’, Ze na rieSenie problémov
regulacie s obmedzenym poctom poloh akéného ¢lena sa dnes vyuZiva prva cesta - klasicka
tedria impulznych systémov a vplyv kone¢ného poétu poldh akéného ¢lena sa zohladni
Sumom. Na realizéciu akénych prvkov sa potom vyuziva niektora z vhodnych modulacii
(PWM, SDM, a pod.). V tychto systémoch je vyuzita vysoka priepustnost’ ¢islicovych
riadiacich ¢lenov na redukciu vplyvov kvantovania. Nevylucujem vsak, Ze v niektorych
Speciadlnych technickych systémoch sa moézeme stretntt’ s takymi obmedzeniami (napr.
obmedzenia prepinacej frekvencie na Groven pasma priepustnosti riadenej ststavy), ktoré
budu vyZadovat’ v praci uvadzany pristup. ( Napada ma len akény ¢len typu klasické
elektromechanické prepinacie relé. )

Na zéver konStatujem, zZe téma habilitacnej prace venovana vybranym problém
dvojpolohovej regulacie je aktudlna.

MIERA PUBLIKOVANIA VYSLEDKOV HABILITACNEJ PRACE

Habilita¢nd praca je venovana analyze spravania sa dynamickych systémov pri
dvojhodnotovom vstupnom signale. Analyzovany problém je dost’ $pecificky, preto aj
moznost’ priamych aplikécii je obmedzend. Z uvedeného plynie i publika¢na aktivita
v popisovanej oblasti. Napriek tomu je mozné konStatovat’, Ze autorka v oblasti automatizécie
a riadenia publikovala viacero vedeckych a odbornych prispevkov vo forme vysokoskolske;j
ucebnice, u¢ebnych textov, pripadne vedeckych ¢lankov. Pokladam za dost’ nest’astné, ze



v zozname literatiry, na zaver habilitaénej prace, je uvedend len jedna publikacia autorky. Vo
vSeobecnosti je zoznam literatiry uvedeny v habilitadnej praci az nezvykle stru¢ny a obsahuje
pomerne zastaralé literarne zdroje.

Na zaklade predlozeného zoznamu publikacii autorky konstatujem, Ze problematika
popisovana v habilitacnej praci, ako aj dosiahnuté vysledky boli publikované vo
vysokoSkolskej ucebnici, vedeckych ¢asopisoch a v zbornikoch z medzinirodnych
a domacich konferencii v dostato¢nej miere.

FORMA A UROVEN HABILITACNEJ PRACE

Habilitatnd praca je koncipovana tak, aby poskytla Citatelovi uceleny ndzor na
vedecku orientaciu predkladatel’ky prace a na rozsah rieSenej problematiky.

Podl'a mdjho nézoru je praca mierne poznacend zastaralou podkladovou literatirou,
z ¢oho vyplyva jej zniZena Citate'nost’. Praca obsahuje viacero terminologickych nepresnosti,
niektoré tazko zrozumitelné definicie (ako priklad uvadzam predposledny riadok zoznamu
skratiek, vety 16 a 17 na str. 42), viackrat poprehadzovany slovosled (posledny riadok 41.)
a niektoré d’alSie drobné nedostatky. Uvedené nedostatky nemaji zasadny vplyv na kvalitu
habilitacnej prace, kladu vSak zvysené naroky na intelektualne schopnosti Citatela.

Prevzaty obrézok 1.4 a obrazkyl.7 a 3.15 st nest’astne zvolené a spdsobuju, ze
uvadzana tedria v praktickych aplikaciach moéze stracat’ platnost’. Obrazky totiz nevyhovuju
podmienkam kladenym na jednosmerné dynamické Eleny a nie je mozné pri ich analyze
jednoducho aplikovat’ linedrne postupy. Prenos sustavy druhého radu je uvadzany
v neStandartnom tvare. M4 to nejaky dovod? Netradicné znacenie velic¢in regulacného obvodu
by bolo vhodné zdovodnit’. Tiez ma zaujalo nezvyklé spojenie ,,budenie sustavy periodickymi
silami“, zastaralé oznaCenie proporciondlnej sustavy ako statickej. Riadiaci ¢len alebo
zadavaci Clen, obr.1.2 a podobne. Habilita¢ni pracu vSak hodnotim ako celok auvedené
nedostatky nie su tak zdsadného charakteru, aby podstatne znizili kvalitu prace. Habilitacna
praca snazvom ,Dvojpolohova reguldcia spojitych sustav vysSich réddov® dostatocnym
sposobom preukazuje vedecku a pedagogickd sposobilost’ uchadzacky.

Otazky na diskusiu: PreCo som v predchadzajicom texte vyjadril isté vyhrady
k obrazkom 1.4, resp. 3.15 ? Ako by sa dali tieto obrazky upravit, aby lepsie vystihovali
podstatu popisovaného dvojpolohového riadenia a sucasne odpovedali predpokladom
vyjadrenym napriklad vztahom (3.3.3)?

HODNOTENIE VEDECKEJ ERUDICIE HABILITANTA

Na zaklade predlozeného zoznamu povodnych vedeckych prac moZem konStatovat’, ze
zakladny vedecky profil habilitantky je orientovany najmé na oblast’ automatického riadenia
technologickych procesov. Ako uz bolo spomenuté ztejto oblasti pani inZinierka Anna
Simonovéa, PhD. napisala vysokoskolsku ucebnicu a ucebné texty. Vysledky dosiahnuté vo
vedeckej ¢innosti publikovala vo viacerych ¢lankoch v domacich a v zahrani¢nych ¢asopisoch
a v prispevkoch z domécich a zahraniénych konferencii. Zoznam predloZenych prac
poukazuje na systematicki pracu habilitantky v oblasti teérie automatického riadenia.
a vyvoja aplikacii.



Doékazom kvality publikovanych prac je ipomerne vysoky pocet citacii, ktory
prekracuje pozadované hranice.

Kladne hodnotim aj skuto¢nost’, Ze v oblasti automatického riadenia lezi tiez t'aZisko
pedagogického posobenia habilitantky.

Po zvazeni kvality, ako i po¢tu publikacii, po zhodnoteni ohlasov a d’alSich aktivit pani
Ing. Anny Simanovej, PhD. moZem konstatovat, ze pani Ing. Anna Simanova, PhD. je
vyraznou vedeckou osobnost'ou v oblasti riadenia technologickych procesov.

ZAVER

Habilita¢na praca Ing. Anny Simanovej, PhD. sndzvom ,,Dvojpolohova regulécia
spojitych sustav vysSich rddov* je venovana analyze spravania sa spojitych dynamickych
sustav pri budeni dvojhodnotovym signalom a je nesporné, Ze patri do odboru Automatizacia.
PredloZend praca ma presvedcila o:

- vedeckych kvalitach habilitantky,

- dlhorocnej systematickej praci v predmetnej oblasti,

- schopnostiach dosiahnuté vysledky primerane publikovat'.

Konstatujem, Ze podla modjho ndzoru, ajnapriek niektorym predchédzajicim
vyhraddm, autorka habilitacnej prace preukazala svoju vedeckt erudiciu. Po prestudovani
aktivit zoblasti pedagogickej, vedeckej, zoblasti uznania vedeckou komunitou
a inZinierskych ¢innosti je zrejmé, Zze pani Ing. Anna Simanova, PhD. splnila pozadované
kritéria.

Preto na zéklade uvedenych skutocnosti konstatujem, Ze menovana uchadzacka splnila
vietky podmienky Vyhlasky MS SR &. 6/2005 Z.z. opostupe ziskavania vedecko-
pedagogickych alebo umelecko-pedagogickych titulov docent a profesor a preto

odporucam

komisii pre vymenovanie za docentku predlozit’ vedeckej rade Elektrotechnickej fakulty
Zilinskej univerzity v Ziline navrh s odpora¢anim vymenovat

Ing. Annu Simanovu, PhD.

za docentku v Studijnom odbore 5.2.14 Automatizacia.

V Ziline 8.1.2013 prof. Jng. Juraj Mi



