ZAPIS
z rokovania habilitaénej komisie na vymenovanie za docenta
Ing. Pavla Makysa, PhD.
v §tudijnom odbore 5.2.11 Silnoprudova elektrotechnika

na Elektrotechnickej fakulte Zilinskej univerzity v Ziline

So sthlasom Vedeckej rady Elektrotechnickej fakulty Zilinskej univerzity v Ziline
z0 dia 5. 6. 2017 vymenoval dekan fakulty, prof. Ing. Pavol Spanik, PhD., v zmysle Vyhlasky
MS SR ¢&. 6/2005 Z.z. 0 postupe ziskavania vedecko-pedagogickych titulov alebo umelecko-
pedagogickych titulov docentov a profesorov (d’alej len Vyhlaska) habilitacna komisiu
V zlozeni:

Predseda komisie:
prof. Ing. Pavol Rafajdus, PhD., ZU v Ziline, EF
Clenovia komisie:
prof. Ing. Petr Chlebi§, CSc., VSB-TU Ostrava, FEI
prof. Ing. Milan Zalman, PhD., STU v Bratislave, MTF, Ustav aplikovanej informatiky,
automatizacie a mechatroniky

Stcasne boli vymenovani traja oponenti:
doc. Ing. Viliam Fedak, PhD., TU v KoSiciach, FEI
doc. Ing. Petr Palacky, Ph.D., VSB-TU Ostrava, FEI
prof. Ing. Branislav Dobrucky, PhD., ZU v Ziline, EF

Habilitaéna komisia vyhodnotila plnenie podmienok podl'a zakona ¢&. 131/2002 Z. z.
0 vysokych Skolach, podl'a platnych kritérii na ziskanie titulu docent na EF UNIZA a na
zaklade predloZzenych dokladov, oponentskych posudkov, odborného postdenia trovne
prednesenej habilita¢nej prednasky a vysledku obhajoby habilita¢nej prace celkove zhodnotila
pedagogicku a vedecku ¢innost” habilitanta.

Predseda habilita¢nej komisie, prof. Ing. Pavol Rafajdus, PhD., oboznamil komisiu
s vysledkom kontroly originality habilita¢nej prace, ktora je uvedena v prilozenom dokumente
aje 6,26 %.

Habilitaéna komisia konstatovala, ze vysledky habilitanta spiiaji ustanovenia zakona,
vyhlasky, ako aj kritéria schvalené Vedeckou radou UNIZA dna 22. maja 2014 a odporuca
povazovat plnenie kritérii za splnené.

Posudky boli vypracované oponentmi v rdmci stanoveného terminu nasledujuco:

prof. Ing. Branislav Dobrucky, PhD. 08. 08. 2017
doc. Ing. Viliam Fedék, PhD. 30. 08. 2017
doc. Ing. Petr Palacky, Ph.D. 10. 07. 2017

Clenovia komisie sa taktiez podrobne obozndmili s oponentskymi posudkami na
habilitanta. Oponentské posudky pozitivne hodnotia pracu a ¢innost’ habilitanta a vsetky tri
posudky v zavere odportcaju pokracovat’ v habilitatnom konani.



Zhodnotenie pedagogickej prace:

Ing. Pavol Makys, PhD. po ukonceni strednej priemyselnej Skoly v odbore
Slaboprudova elektrotechnika v Banovciach nad Bebravou so zameranim sa na automatizaciu
(1994 — 1998) studoval v rokoch 1998 — 2003 na Elektrotechnickej fakulte Zilinskej
univerzity v Ziline (UNIZA) $tudijny odbor Elektrotechnika, §tudijny program Elektrické
pohony. Po uspesnom absolvovani inzinierskeho S$tadia nastapil v roku 2003 na denné
doktorandské Stidium v odbore Silnopradovéa elektrotechnika na Katedre vykonovych
elektrotechnickych systémov Elektrotechnickej fakulty Zilinskej univerzity v Ziline pod
odbornym vedenim prof. Ing. Jana Vitteka, PhD. Dizertanl pracu s ndzvom Polohovy
servomechanizmus s asynchrénnym motorom bez snimaca na hriadeli obhdjil v roku 2006.
Doktorandské praca bola v rdmci stitaze Werner von Siemens 2007 ocenend prvym miestom
ako najlepSia doktorandska praca v danom ro¢niku sutaze zo vsSetkych prihldsenych
dizertacnych prac. V rdmci svojho doktorandského Stadia absolvoval 3 mesacny Studijny
pobyt na University of East London a 12 mesa¢ny vyskumny pobyt ako Marie Currie Fellow
na University of Nottigham (UK) kde pracoval na projekte bezsnimacového riadenia ASM
pod vedenim prof. Grega Ashera. Dosiahnuté vysledky pocas Studijného pobytu boli
prezentované v mnohych publikaciach, pricom prispevok ,,Position estimation of AC
machines over a wide frequency range based on space vector PWM excitation* bol oceneny
ako treti najlepsi ¢lanok v karentovanom casopise IEEE Transaction on industry applications -
ISSN 0093-9994 za rok 2007. Pocas doktorandského Stidia taktiez absolvoval niekolko
tyzdennych pobytov vo firme Freescale v Roznove pod Radhostem, kde pracoval na projekte
implementéacie bezsnimacovych Struktar riadenia pre ASM a SM a tvorbe kniznic pre DSC
procesory.

Od roku 2006 do roku 2009 pracoval na pracovisku CVMS, ktoré vzniklo v ramci
spolupraice  EVPU Nova Dubnica a EF UNIZA. Tu sa podiel’al na rieSeni r6znych APVV
projektov, pri€om hlavnou pracovnou ulohou bolo rieSenie optimalizacie riadiacej Struktiry
pre nosi¢ kamerovych systémov s elektrickym pohonom so SMPM. Taktiez od roku 2006 az
doteraz pdsobi na Katedre vykonovych elektrotechnickych systémov Elektrotechnicke;j
fakulty UNIZA na mieste odborného asistenta. UZ pocas doktorandského Stadia viedol
laboratorne cvicenia z predmetu Elektrické stroje, Elektrické pohony, Regulované elektrické
pohony a Programovanie v jazyku C. Od roku 2009 vedie predmety Elektrické pohony I a IT a
predndsa vybrané kapitoly v predmete Bezsnimacové riadenie elektrickych pohonov. Taktiez
zabezpe€uje vyucbu na predmetoch konciacich ro¢nikov (Bakalarsky predmet, Ro¢nikovy
projekt, Diplomovy seminar) pre Studentov Studijného odboru Elektrické pohony. Od roku
2014 prebudoval predmet Elektrické pohony v elektrotechnike pre Studijny odbor
Elektroenegetika a od roku 2016 zaviedol a vedie predmet Uvod do elektrickych pohonov
ureny pre Studentov 2. ro¢nika bakaldrskeho stupna $tudia. Predndsky v ramci vSetkych
svojich predmetov zabezpecuje aj v anglic¢tine pre zahranicnych ERASMUS Studentov.

Ing. Pavol Makys, PhD. pocas svojho doterajSieho pdsobenia na UNIZA uspesSne viedol
21 bakalarskych zavere¢nych prace, 16 diplomovych prac a bol Skolitelom Specialistom
4 dizertacnych prac. S pedagogickou ¢innostou suvisi aj jeho participovanie na jednom
projekte KEGA.

Je spoluautorom dvoch vysokoskolskych ucebnic. Spolupodielal sa na inovacii
siedmych predmetov a prebudovani troch laboratorii na katedre.

Zhodnotenie vedecko-vyskumnej prace:

Ing. Pavol Makys, PhD. sa spolupodiel’al na rieSeni 5 projektov VEGA, 6 APVV
projektov, 2 projektov zo Strukturdlnych fondov a 2 vyskumné projekty pre prax. V ramci
vyskumu sa venoval:

- problematike modernych sposobov riadenia elektrickych pohonov (vector control with
feedforward, force dynamic control, sliding mode control, state space control),



- bezsnimacovym topoldgiam riadenia elektrickych pohonov (model based, non model
based),

- vyskumom novych S$truktir riadenia pre ASM v ramci vyskumnych projektov pre
Telmining, RatiSkovice, CR,

- vplyv nelinearit na kvalitu regulacie polohy manipulatora (EVPU Nova Dubnica),

- riadenim aimplementaciou regulacnych Struktar pre linearne pohony (VEGA,
APVV),

- riadenim a implementaciou algoritmov pre motory reluktanéného typu (VEGA),

- podielal sa na rieSeni projektu HECTOR financovany eurdpskou agenturou EDA
(European defense agency),

- projektu APVV, ktory je zamerany na zabezpecenie prevadzky pohonu v kritickych
aplikaciach v automobilovom priemysle.

Okrem spoluautorstva 2 vysokoskolskych ucéebnic publikoval vysledky svojich
vedecko—vyskumnych aktivit v 19 ¢asopisoch (z toho 4 Casopisy kategérie A, 11 evidovanych
vo WoS alebo SCOPUS), 31 povodnych vedeckych prac bolo publikovanych v zbornikoch
Z medzindrodnych domacich a zahrani¢nych konferencii (z toho 15 =zahrani¢nych
evidovanych v databaze SCOPUS). Dosiahol ocenenie publikovanych vysledkov vedecko-
vyskumnej ¢innosti vedeckou komunitou celkovym poctom 57 citacii (uvedené citacie su iba
s citacnej databazy SCOPUS).

Vypracoval viacero recenzii vedeckych prispevkov pre zahrani¢né (SLED, EPE)
a domace konferencie (ELEKTRO 2012, ELEKTRO 2014, ELEKTRO 2016) a vedeckych
prispevkov zaslanych do zahrani¢nych casopisov.

Je clenom ceskoslovenskej sekcie IEEE a ¢lenom IEEE IAS (Industry Application
Society).

Konanie habilitacnej prednasky a obhajoby habilitaénej prace bolo oznamené
Vv predpisanom ¢asovom predstihu v celostatnej tlaci (dennik SME, 07.10.2017). Habilita¢na
prednaska a obhajoba habilitacnej prace sa uskuto¢nili dina 23.10. 2017 na EF UNIZA,
v zasadacej miestnosti BD 121. Téma habilitaénej prednasky bola ,,Vyuzitie elektrickych
pohonov v modernych automobiloch* a nézov habilitatnej prace bol ,,Progresivne metody
riadenia elektrickych servopohonov*.

Celkovy priebeh habilitaénej prednasky ako i obhajoby habilitatnej prace je
zaznamenany v 0sobitnom zapise, ktory je uvedeny v prilohe tohto hodnotenia.

V diskusii k habilitacnej prednaSke a obhajobe habilitacnej prace zaujali stanovisko
Clenovia habilitacnej komisie a €lenovia vedeckej rady. KonStatovali aktudlnost zvolenej
problematiky a ocenili pedagogicky postup pri prezentacii.

Po ukonceni habilita¢nej prednasky a obhajobe habilitacnej prace habilitacna komisia na
svojom zasadnuti vykonala celkové hodnotenie uchadzaca. KonStatovala, Ze podklady
k spracovaniu navrhu na habilitaciu st uplné a vyhovuji podmienkam stanovenym vyhlaskou,
Metodickym usmernenim Zilinskej univerzity v Ziline &. 8/2016 aplatnym kritéridm pre
vymenuvanie docentov na EF UNIZA.

Na zaklade vSetkych predloZzenych materidlov, prednesenej habilitacnej prednéasky
a obhajoby habilitacnej prace, hodnotenia tirovne pedagogickej a vedeckej ¢innosti ako aj na
zaklade osobnych poznatkov o praci Ing. Pavla MakySa, PhD. dospela habilitacna komisia
k nasledovnym zaverom:

- Habilitaéna prednaska Ing. Pavla MakySa, PhD. bola prednesena na vel'mi dobrej
pedagogickej a odbornej urovni, o sved¢i o celkovej vybornej sposobilosti uchadzaca.

- K spokojnosti vSetkych ¢lenov komisie boli zodpovedané aj pripomienky a otazky
oponentov, Clenov habilitacnej komisie a ¢lenov vedeckej rady. Bolo konstatované, ze
diskusia k prednaske Ing. Pavla Makysa, PhD. ako celok mala vel'mi dobrti odbornu
a vedecku uroven.



Uvedené skutocnosti, ako aj vysoka pedagogickd aodbornd uroveil habilitacnej
prednasky sved¢ia o tom, Ze Ing. Pavol Makys, PhD. svojou systematickou vedeckou a
pedagogickou pracou prispel krozvoju poznatkov Vv studijnom odbore Silnoprudova
elektrotechnika, predovsetkym v oblasti progresivnych metdéd riadenia elektrickych
servopohonov.

Po celkovom zhodnoteni oponentskych posudkov, pricbehu habilitaénej prednasky,
obhajoby habilitanej prace ako aj priloZzenych podkladov, habilitatna komisia odporuca
Vedeckej rade Elektrotechnickej fakulty ZU v Ziline

schvalit

navrh na vymenovanie Ing. Pavla Makysa, PhD. za docenta v Studijnom odbore
5.2.11 Silnoprudova elektrotechnika.

Predseda: prof. Ing. Pavol Rafajdus, PhD. PrtOMNY...cvveviiieiiiece e
Clenovia: prof. Ing. Petr Chlebis, CSc. PritOmMNy.....ccooviviiiiiiiiii
prof. Ing. Milan Zalman, PhD. PItOMNY ..o

V Ziline dna 23. 10. 2017



